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Nossa Estrutura

Lab. Robética localizado no andar térreo da torre 1 do
Hospital BP Paulista, ao lado da exposi¢cao Atrium na
Rua Maestro Cardim, 769 - Bela Vista - CEP: 01323-001

Nossa Estrutura

A Faculdade BP dedica-se a formacao e atualizacao constante de
profissionais nas melhores praticas em saude no Brasil.

Com uma abordagem centrada no desenvolvimento de
habilidades tedricas e praticas, oferece programas para
aprimorar conhecimentos e habilidades, de forma a manter os
profissionais atualizados com os avancos mais recentes da
medicina e contribuir para a melhoria continua da qualidade do
atendimento prestado aos pacientes.

A BP — A Beneficéncia Portuguesa de Sao Paulo reforca sua

exceléncia em Cirurgia Robotica com novos investimentos
em tecnologia e equipamentos, consolidando-se como
referéncia em procedimentos com a plataforma Da Vinci.
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1° Robo cirdrgico Da Vinci Xi® Surgical System™
no BP Mirante

2017

Curso de habilitacao em Cirurgia Robotica
% 202 1 Da Vinci com certificacao CBC*

ploydy. > :g\;l% S"Tl;ci)tgfhoplntuitive Da Vinci X

+ de 1.500 Cirurgias Roboticas realizadas

2023 e curso de habilitacao em Cirurgia Robdtica
N\ na plataformas Da Vinci

A Faculdade BP esta pronta

para formar cirurgioes roboticos com exceléncia, oferecendo

treinamento especializado na plataforma mais reconhecida e
utilizada do mundo. Com foco em inovacgao e alta

performance, prepara profissionais para atuar com seguranca
e destaque em uma area em constante evolucado.

*Colégio Brasileiro de Cirurgides
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Sobre o curso

O curso de Habilitacao em Cirurgia Robdtica s =
no Da Vinci, da Intuitive Surgery, permite %__gj’:
que o0 médico adquira a certificacao pelo —
Colégio Brasileiro de Cirurgides (CBC) apos C C

a conclusao de todas as etapas previstas. Colégio Brasileiro de Cirurgioes

Objetivos da aprendizagem

4 Compreender os principios fundamentais da Cirurgia Robética
e os beneficios do uso do sistema Da Vinci em comparacao
com outras abordagens cirurgicas

=4 Dominar as habilidades técnicas necessarias para operar o sistema
Da Vinci de forma segura e eficaz, incluindo o manuseio dos instrumentos
robéticos e a utilizacdao dos controles e interfaces do sistema

4+ Adquirir conhecimentos sélidos sobre anatomia e fisiologia relacionados
as Cirurgias Robdticas realizadas com o sistema Da Vinci,
a fim de planejar e executar procedimentos cirdrgicos com precisao

4 Desenvolver habilidades de tomada de decisao e resolucao
de problemas durante as cirurgias, considerando as particularidades
e desafios especificos da utilizacao do sistema Da Vinci

=4 Aprender a trabalhar de forma colaborativa e eficiente em equipe,
coordenando as acoes dos assistentes e instrumentadores Cirdrgicos
durante os procedimentos realizados com o sistema Da Vinci

+ Aplicar praticas de seguranca e controle de infec¢des adequadas durante
as Cirurgias Roboticas com o sistema Da Vinci, a fim de garantir a seguranca
dos pacientes e a prevencao de complicacoes
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Puablico-alvo

Médico Cirurgiao Especialista

Pré-requisitos

Ser portador de Titulo de Especialista em area cirurgica, reconhecido
pela AMB ou residéncia Médica em area cirurgica reconhecida pelo
Ministério da Educacao (MEC). Somente serdo certificados os médicos
com Registro de Qualificacao e Especialidade — RQE, conforme
resolucao CFM no 2.221/2018, ou do ato normativo que venha a
atualiza-la.

Coordenacao do curso

Prof. Dr. Gustavo
Cardoso Guimaraes

CRM: 80506
Cirurgiao
Oncologico/Urologista
Lattes
-
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Etapas do Curso de Habilitacao
em Cirurgia Robotica - BP

Etapa 1 — Modulo On-line e Assincrona
Treinamento basico:

introducao ao sistema robotico
27 horas

Nesta 19 etapa, 0 aluno cirurgiao deve acessar 0s conteidos no
Ambiente Virtual de Aprendizado (AVA) e plataforma do fabricante,
a Intuitive Learning para seguir para a proxima fase, de simulacao.

Avaliacado:

Serao aplicados testes de conhecimento na plataforma AVA
(Ambiente Virtual de Aprendizado) da Faculdade BP e Intuitive
Learning, a plataforma do fabricante.
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Etapa 2

Presencial
Pre-clinica: Simulacao
24 horas

O aluno cirurgiao devera completar, no minimo, 24 horas de simulacao e
sera considerado aprovado apds concluir a realizacao de cada exercicio
CINCO vezes com sucesso, sendo duas vezes consecutivas.

No simulador serao treinadas habilidades técnicas como: movimentar a
Otica, bracos e punhos das pinc¢as roboticas de maneira segura e efetiva,
manejar a disseccao de planos - tecidos e estruturas, ligar vasos

sanguineos aplicando energia ou nao, suturar de forma continua ou com
pontos interrompidos.

Avaliacao

Durante o processo de simula¢ao, o aluno cirurgiao sera companhado
por um instrutor que o avaliara considerando um checklist de
nabilidades psicomotoras e relatérios gerados pelo simulador.
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Etapa 3

Presencial
In Service - Teorico pratico na plataforma robotica

4 noras

Nesta etapa, ocorrera uma demonstracao dos componentes do
ambiente da Cirurgia Robdtica, como o console, o robd e as pincas,
assim como a preparacao da mesa cirurgica. O aluno cirurgido podera
interagir com 0 ambiente operatério, sem a presenca de
pacientes, familiarizando-se com os comandos e especificidades.
Além disso, recebera treinamento em situacoes de urgéncia, incluindo
os protocolos de "docking” e “"undocking”. A demonstracao sera
conduzida por uma enfermeira qualificada e especializada em
Cirurgia Robodtica.

Avaliacao
O aluno cirurgiao recebera feedbacks individuais para
aperfeicoar conhecimentos e habilidades psicomotoras.
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Etapa 4

Presencial
Fase pré-clinica: observacao de casos e

comportamento em sala operatoria

5 procedimentos

Nesta etapa, 0 aluno cirurgidao acompanhara desde a prepara¢ao da
sala e montagem do robg, até a limpeza final do equipamento, além
de observar e interagir com a equipe do centro cirdrgico durante
procedimento cirdrgico robotico.

Avaliacao
Serao avaliadas assiduidade e participacao
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Etapa 5 (nao incluso)

Presencial
Fase pré-clinica: auxiliar de Cirurgia Robotica

10 procedimentos

O aluno cirurgido devera auxiliar um cirurgido certificado em
Cirurgia Robética em 10 (dez) procedimentos na funcao
"auxiliar roboético principal” com o devido registro.

A coleta das evidéncias é de responsabilidade do aluno cirurgiao e
estas deverao compor o portfolio a ser enviado ao CBC™.

Avaliacdo
Serdo avaliadas assiduidade e participacao.

“Colégio Brasileiro de Cirurgioes
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+++++

“Colégio Brasileiro de Cirurgioes
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Etapa 6 (nao incluso)

Presencial
Fase clinica: experiéncia inicial
como cirurgiao robotico

10 procedimentos

Na Ultima etapa, o aluno cirurgiao realizara 10 (dez) procedimentos de Cirurgia
Robdtica na funcgao “cirurgiao principal no console” com a supervisao de um
cirurgiao certificado em Cirurgia Robotica.

E importante destacar que o intervalo entre a conclusdo das etapas de
simulacao/In Service e o primeiro ato operatdrio ndao deve ultrapassar

90 (noventa) dias, sendo idealmente realizado dentro de um prazo de 30 (trinta)
dias.

Avaliacao

Serao considerados:

Tempo operatorio

Perda sanguinea

Indice de margem positiva (quando aplicavel)

Taxa de complicacOes precoces e tardias

Indices especificos, casos aplicaveis de cada tipo de procedimento que se

pretende obter proficiéncia <
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Treinamento Basico
Introducao ao Sistema Robaotico

Aulas tedricas e assincronas

Nesta fase, o aluno realiza os
treinamentos on-line através do AVA
(Ambiente Virtual de Aprendizado)

Intuitive Learning

Fase Clinica
Observacoes

Nessa estapa, 0 aluno deve observar
05 cirurgias roboticas.

— Jornada do Médico Cirurgiao

Curso de Habilitacao
em Cirurgia Robotica BP

Fase Pré-clinica
Simulacao
Aqui, o aluno deve realizar no minimo,

24 horas de exercicios preestabelecidos
no simulador de sistema robotico.

Fase Pré-clinica
In Service
Aqui, 0 aluno realiza o treinamento

pratico diretamente na plataforma
robotica no Centro Cirdrgico.

Fase Clinica (ndo incluso)
Auxiliar de Cirurgias Robaéticas

Nesta fase, o aluno deve atuar como
auxiliar de cirurgiao robotico em 10
cirurgias.
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Fase Clinica (ndo incluso)
Experiéncia Inicial como
Cirurgiao Robético

Por fim, o aluno deve realizar 10

procedimentos sob supervisao de
um Proctor devidamente habilitado
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Deveres do aluno cirurgiao

Agendar as sessoes de simulacao e In Service logo apods a formaliza¢ao da
inscricao para conclusao em até 3 (trés) meses

Pagar RS 200 (duzentos reais) adicional por sessao (2 horas) apds os meses
estabelecidos para a conclusdo desta etapa

Pagar RS 400 (quatrocentos reais) adicional pela etapa In Service apds os meses
T estabelecidos para a conclusao

No caso de necessidade de reagendamento de sessdao de simulacao, este deve
4 ser feito com pelo menos 24 (vinte e quatro) horas de antecedéncia, estando
limitado a 3 (trés) reagendamentos

Realizar o 1° ato cirdrgico em até 90 (noventa) dias ap0s a finalizacao das etapas
de simulacao/ln Service

Manter a pontualidade durante as etapas de simulacao/In Service, a fim de
evitar atrasos para os demais alunos agendados nos horarios seguintes. O
cumprimento dessa exigéncia € um requisito que impactara diretamente na
composicao da nota final

Aderir as normas éticas e manter um bom relacionamento com pacientes,
familiares e equipes médicas e multiprofissionais da instituicao. Além disso, é

+ fundamental seguir os principios estabelecidos pelo cdédigo de conduta da
instituicao, uma vez que qualquer viola¢dao podera resultar em adverténcias ou
até mesmo no desligamento do curso sem devoluc¢do do valor pago

Remunerar 0 médico cirurgiao certificado em Cirurgia Robotica por cada
4 procedimento nas etapas clinicas (valor a ser acordado entre as partes —
portfolio de médicos BP sera compartilhado com o aluno cirurgiao)
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Direito do aluno cirurgiao

+ Reagendar até 3 (trés) sessdes de simulacao com no minimo 24 horas de
antecedéncia sem cobranca adicional.

Investimento

Confira o prec¢o atualizado em nosso site, clique aqui. Para alunos cirurgioes nao
credenciados na BP Parcelamento em até 6 (seis) vezes.

Emissao do Certificado

Ao término de todas as etapas, o material do aluno cirurgidao € encaminhado ao
+ Colégio Brasileiro de Cirurgides, que ficara responsavel pela analise das

métricas e emissao do certificado com a chancela da Associagao Médica
Brasileira.

Custo do Certificado
RS 650,00 (referéncia: junho/2025).
Pago diretamente ao CBC.

Contatos:
Tel: 11 3505 2174

lab.robotica@bp.org.br
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https://educacaoepesquisa.bp.org.br/cursos/habilitacao-em-cirurgia-robotica-da-vinci/?utm_source=ementa&utm_medium=pdf&utm_campaign=cirurgia_robotica
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